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KaVo ARCUSdigma 3
W pigutce

- Szybka rejestracja ruchow stawu skroniowo-zuchwowego (TMJ)

- Utatwienie projektowania i opracowywania prostych jak
i ztozonych dentystycznych uzupetnien protetycznych

- Szybkieiprecyzyjne programowanie artykulatora

- Bezposrednie zintegorwanie ruchow w stawie skroniowo-
zuchwowym [TMJ] do zastosowan CAD

+ Pomiary na potrzeby dogtebnej diagnostyki stawu skroniowo-
zuchwowego

- Bezpieczenstwo lekarza — nawet przy duzych uzupetnieniach

Zestaw | akcesoria

Sktad zestawu (1.012.2320)

- Elektroniczny tuk twarzowy
+ Czujnik zuchwy

- Sterownik nozny

- Ramie C

- Akcesoria

- Futerat transportowy

Dane techniczne
Funkcje Wartosc

Luk twarzowy

Wymiary tuku twarzowego 222 x 60 x 250 mm

Waga 208¢g

Zasilacz 5V pradstaty /2,5W
(ztacze USB do
tadowania baterii)

Maks. wspotczynnik

obrazowania 60 Hz

Poziom doktadnosci

pozycjonowania w

obszarze okluzyjnym +0,05mm (x, Y, 2);
ROM 15 mm
Gniazdo przytaczeniowe Wtyczka przeciwsobna /
Standardowe ztacze USB
Interfejsy komputera WLAN / USB
System operacyjny Windows 10 (64-bitowy)

Czujnik zuchwy

Wymiary 67 x15x 45 mm
Waga 1549
Zywotnos¢ baterii Rejestracja obrazu: ~ 5 dni

Tryb czuwania: ~ 17 miesiecy

+ Widelec zgryzowy do gornej szczeki przeznaczony

do AD3 (5 sztuk)

« Zaczep zuchwy
- Adapter do widelca zgryzowego
+ Pakiet oprogramowania KaVo ARCUSdigma 3,

w sktad ktorego wchodza moduty oprogramowania
PROTARevo i dane dotyczace relacji szczeki do zuchwy

+ Licencja na zainstalowanie oprogramowania na

maksymalnie trzech urzadzeniach

Akcesoria

Sprzet komputerowy
- 1.014.6305 tadowarka indukcyjna

Artykulacja

- 1.005.4121 PROTARevo Digma

- 3.002.2682 Stot transferowy do widelca
zgryzowego AD3 do gornej szczeki

Modut oprogramowania

+ 1.014.6240 Analiza 3D iEPA

- 1.014.6239 Obstuga zewnetrznych artykulatorow
+ 1.014.6243 Eksport CSV

- 1.014.6242 Konfiguracja bazy danych

- 1.014.6241 Rozszerzenie licencji

Konserwacja oprogramowania*

+ 1.013.7000 Umowa na wykonanie ustug z zakresu
konserwacji oprogramowania

- 1.012.6666 Aktualizacja oprogramowania

Materiaty eksploatacyjne

- 3.002.6032 Widelec zgryzowy do gornej szczeki
przeznaczony do AD3 (5 sztuk)

- 3.002.2846 Adapter do widelca zgryzowego

+ 1.000.9291 Zaczep zuchwy

*Szczegdtowe informacje podano w specjalnej ulotce ,Konserwacja oprogramowania KaVo ARCUSdigma 3”
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Do jakich zastosowan wymagana
jest analiza ruchu gnhatologicznego?

Protetyka

+ Wsparcie dla technikdow w znacznej poprawie
morfologii powierzchni okluzyjnych poprzez
symulacje ruchow szczeki pacjenta

+ Redukcja liczby wymaganych korekt w jamie ustnej

+ Redukcja liczby wymaganych poprawek czutych i
wysokowydajnych ceramicznych materiatow wypet-
niajacych

Oszczednos¢ czasu:

+ Pomiar zajmuje niecate pie¢ minut

+ Zintegrowany KaVo Transfer System (KTS) niweluje
potrzebe uzycia tuku twarzowego

- Niewiele poprawek podczas osadzania uzupetnien

Niezawodnos$¢ procesu z mysla o techniku

dentystycznym:

+ Technik dentystyczny moze tatwo przesytac
okreslone wartosci (KTS) do artykulatora

+ Utatwiony i uproszczony proces kontroli zgryzu
w porownaniu do klasycznej procedury z pomoca
rejestracji dynamicznej woskow

Niezawodnos¢ procesu z mysla o stomatologu:
- Powtarzalne okreslenie centrycznej pozycji zuchwy
pacjentaimozliwos¢ weryfikacji

Integracja z cyfrowym systemem pracy:

- Potaczenie zmierzonych ruchow i cyfrowych modeli
z wewnatrzustnychistacjonarnych aparatow z uzyciem
wspolnego interfejsu w oprogramowaniu Excel

Najprostszy transfer danych (system KaVo Transfer System)

Analogowy system przeptywu pracy

o

Dzieki unikalnemu systemowi KaVo Transfer System
(w skrécie KTS) nie ma potrzeby uzywania tuku
twarzowego.

Model gornej szczekijest automatycznie
pozycjonowany na srodku artykulatora KaVo
PROTARevo. Oprogramowanie ARCUSdigma 3 w
sposob dynamiczny oblicza parametry pozycjonowania
modelu w artykulatorze PROTARevo. Trudnosci

z pozycjonowaniem modelu w artykulatorze mogace
wystapic¢ podczas uzywania tuku twarzowego
odchodza w niepamiec.

0

Cyfrowy system przeptywu pracy

Oprogramowanie ARCUSdigma przenosi dynamiczne
parametry gnatologiczne do odlewow z jamy ustnej
pacjenta w artykulatorze.

Alternatywnie dane dotyczace ruchu mozna przeniesc
bezposrednio do oprogramowania CAD. Dzieki
uzyskaniu dodatkowych informacji (np. dotyczacych
cykli zucia), w cyfrowym systemie przeptywu pracy
mozna zaprojektowac protezy z najwyzsza precyzja.

Opcjonalnie nadal mozliwy jest tradycyjny transfer
z uzyciem tuku twarzowego przez os samowolna.

Omowienie modutu oprogramowania

PROTARevo*
Szybki pomiar wartosci celem
zaprogramowania artykulatora

Relacja szczeki do zuchwy*
Obstuga rejestracji relacji szczeki
do zuchwy

Analiza funkcjonalna
Analiza ruchéw zuchwy

EPA
Identyfikacja okreslonych pozyciji,
np. pozycji sprawiajacych bol

Inne artykulatory
Programowanie wartosci pod
katem artykulatorow Artex,
Stratos i SAM

*Domyslnie uwzglednione w
sktadzie zestawu ARCUSdigma 3

Diagnostyka

+ R6zne moduty oprogramowania przeznaczone do dogtebnej diagnostyki

+ Mozliwos¢ graficznego wyswietlenia réznych pozycji stawu skroniowo-zuchwowego

iich porownania (modut oprogramowania EPA)

+ Mozliwosc¢ graficznego wyswietlania ruchow szczeki do celow diagnostycznych

+ Wyniki leczenia mozna sprawdzi¢ i udokumentowac poprzez natozenie pomiarow

(diagnostyka funkcjonalna za posrednictwem modutu oprogramowania)
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Tory ruchu, ktore mozna wykorzystac podczas stawiania diagnozy

Poszczegdlne parametry ruchu porownane z usrednionymi
wartosciami ustalonymi w ramach badania
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Arkusz danych zawierajgcy parametry ruchu i ustalone naich
podstawie wartosci konfiguracyjne

Najwazniejsze cechy

Graficzne przedstawienie pozycji okreslonych za posrednictwem
elektronicznej analizy pozycji (EPA)

-tatwa i pozwalajaca zaoszczedzic czas procedura dzieki

bezprzewodowej akwizycji danych

- Zwiekszona doktadnosc¢ pomiaru z optycznym procesem pomiarow
- Modutowa koncepcja oprogramowania z mozliwoscia doposazenia

dostosowana do Twoich potrzeb

- Nowy widelec zgryzowy do gornej szczeki z oznaczeniami: mozna
podtaczyc¢ do skanera wewnatrzustnego i oprogramowania CAD




